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ANMERKUNG ! Diese Anleitung gilt fir die Software OVP-V fiur die Version V5.0.23
und die Firmware, die nur fur diese Software entwigelt wird!

VIELEN DANK FUR IHRE INTERESSE AN UNSEER ANTRIEBE.

FALLS SIE HILFE BEI DER WAHL DES ANTRIEBS FUR IHR ENTIL BRAUCHEN, LESEN
SIE DAS FOLGENDE:

WIR BRAUCHEN DIE FOLGENDE INFORMATION FUR DIE WAHIDES ANTRIEBS IN
UBEREINSTIMMUNG MIT IHREN ANFORDERUNGEN:

NOTWENDIGE INFORMATION:

Zur Vermeidung der Beschadigungen priufen Sie die féhstzulassige Kraft / Drehmoment (Bei
Ihrem Lieferanten des Ventils), sonst kdnnen Sie daVentil beschadigen
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Kann die Zeichnung des Deckels des Ventils (zufuPgider voraussichtlichen Abmessung der
Stange, der Abmessung der Keilnut und der Kregstiler Zentren der Offnungen des oberen
Flansches usw.) die Abmessungen ISO (F, F7 uswgrita

Oft ist es wichtig, zu wissen, ob es auch Anfordgan ans Gehaduse des Antriebs gibt. In unserem
Antrieb sind alle Einzelteile aus dem aloxydierfdaminium hergestellt. Es ist nicht
empfehlenswert, das aloxydierte Aluminium in dee u gebrauchen, oder in Stellen, wo Antriebe
der Einwirkung aggressiver Stoffe unterworfen weardeie Sauren. Setzen Sie sich mit Inrem lokalen
Lieferanten des Antriebs ODEN oder ,ODEN CONTROL"AB Verbindung, um die ausfihrlichere
Information zu bekommen!

Auf unserem Lager gibt es Montagesatze fir disstexe Typen und Abmessungen des Ventils. Aber,
zur Vermeidung der langfristigen Anlieferung der ifigeteile, Ubergeben Sie die ganze notwendige
Information in Bezug auf Ihr Ventil / seinen Anwemdjsbereich!

Fall Sie irgendwelche Fragen haben, wenden Siebiftshan ihren lokalen Lieferanten des Antriebs
ODEN oder ,ODEN CONTROL AB* anWWW.ODENCONTROL.COM

Antriebe kénnen mit Zahnradern mit dem &ulReregriinHebelblécken, linearen Blocken,
Drehblécken und Montagesatzen vieler verschiedépeen geliefert werden.

ACHTUNG!

As Programm Oden OVP-V.23 ist mit Windows 7 oder sfiteren Versionen von
Windows kompatibel.




Allgemeine Information

Gruppe elektrischer Antriebe ,Oden”

Die Gruppe elektrischer Antriebe Odewird speziell fir die Verarbeitungsindustrie hestgdit. Die Gruppe besteht aus
Drehantrieben und linearen Antrieben, die fur desten industrielle Medien mit groRen Anforderumgatworfen worden
sind. Das standardisierte Sortiment der Elektrosmtr besteht aus funf Hauptbaueinheiten mit veesigiien Abmessungen.
Zur Regelung der meisten Typen der Ventile, diedmmh Markt anwesend sind, kénnen diese Hauptbagiéémhverwendet
werden, in Verbindung mit Drehmodulen und lineavidulen, oder mit zusatzlichen Zahnradern.

Charakteristik des Antriebs «Odenx»: Eigendraften des Antriebs «Odenx»:
- Hohe Préazision - Speisespannung 24 V des Gleichstroms oder 48 V
des Wechselstroms
- Hoher Wirkungsgrad des Zahnrads - Der Antrieb wird nach dem Programm fir das Ventil
Oden programmiert
- Hohe Sicherheit - Automatische Kalibrierung
- Kleines Gewicht, kleine Abmessungen - Viele Verfahren der Steuerung des Antriebs sind
vorhanden
- Das Gerat wird schnell und leicht - Der Antrieb ist fir die meisten Antriebe auf dem
montiert Market geeignet
- Die Temperatur des Widerstands betragt _  Anschliisse ISO fiir Ventile.
von -40 bis +80 (innere Temperatur des
Antriebs)

Alle elektrischen Antriebe ,Oden” werden mit Hilider Software OVP (Programm des Ventils Oden) prognert.
Vorbereitend wird der Antrieb mit der Eingabe swmbtmaliger Daten programmiert, falls die Parametmh der
Anforderung eines konkreten Kaufers vor der Abliefeg nicht vorgegeben werden.

Kurze Ubersicht des Sortiments der Produkte ,Oden”

1.1.1 Drehantriebe

Drehantriebe V30 V65 V180 V250 V400 V700
Drehmoment (Nm) 6-30 10-80 30-180 60-300 60-60 -a%0
Maximale Geschwindigkei o5% 20k 20* o o o

(Grad. / Sek)

Prazision () +0,5 +0,1 +0,1 +0,1 +0,1 +0,1

*) Die hangt von der gewahlten Kraft und der Strpeisung (24 V oder 48 V) ab. Falls Sie Fragen habemden Sie sich bitte an die
Gesellschaft ,Oden Control AB*, um die detaillieitéormation zu bekommen.

Beim Start der Antriebe mit der Spannung von 48e¢ Gleichstroms ist es moglich, die Geschwindigieder Modellen V30, V65,
V180, V250, V400 und V700 zu kriegen, die ungeféimr 50 bis 100% hoher ist!

1.1.2 Lineare hochdrehzahligen Antriebe und hochdre  hzahlige Antriebe

Lineare Antriebe V30QL V65QL V30Q V65Q
Kraft (kN) 16 kN 30 kN 6-30 Nm 10-60 Nm
(Sr:]anr:)dardgeméf&e Gewindeteilung 10* 10*

Geschwindigkeit (mm/min)( /Sek 400 250 2506ek 180/ Sek

In Abh&ngigkeit von der notwendigen Kraft sind adétDERE ABMESSUNGEN der Gewindeteilung zugénglierenden Sie sich bitte
an die Gesellschaft ,Oden Control AB*, um die détate Information zu bekommen.



Fachworter, die die Sicherheit betreffen

Es ist dulRerst wichtig, dass alle Benutzer Anlgjaimzur Montage, Wartung und Bedienung dieser Skmie
elektrischen Antriebe einhalten. Die Fachworteg die Sicherheit betreffen (GEFAHRLICH, WARNUNG,
VORSICHT und ANMERKUNG werden in diesen Anleitungemr Angabe besonderer Gefahren und/oder zur
Bereitstellung der zusatzlichen Information bezilglisesichtspunkte benutzt, die nicht offenbar sind.

- GEFAHRLICH: dieses Fachwort zeigt, dass, falls geete SicherheitsmaBnahmen nicht getroffen
werden, Tod, schwere Verletzung und/oder schweseligaligung des Eigentums erfolgt.

- WARNUNG: dieses Fachwort zeigt, dass, falls geeign®8icherheitsmalnahmen nicht getroffen
werden, Tod, schwere Verletzung und/oder schweseligaligung des Eigentums erfolgen kann.

- VORSICHT: dieses Fachwort zeigt, dass falls gedg®écherheitsmalinahmen nicht getroffen werden,
Bagatellverletzung und/oder leichte Beschadigursgilgentums erfolgen kann.

- ANMERKUNG: zeigt und stellt zusatzliche Informatidsereit, die sogar fir das qualifizierte Personal
nicht augenfallig sein kann. Es ist wichtig, dielare Information einzuhalten, die speziell nichibbe
worden ist. Es ist die Information beziglich defdderung, Montage, Bedienung und Wartung sowie
beziuglich der technischen Dokumentation wie Bedigsanleitungen, Dokumentation Uber
Erzeugnisse oder Angaben auf den Erzeugnissenelbstszur Vermeidung der Stérungen, die direkt
oder indirekt schwere Verletzungen oder Beschadjgles Eigentums verursachen.

Bedienungsanleitungen und Anleitungen beziglich Sierheitsmalinahmen

Auf English:

Bitte lesen Sie diese Manual genau bevor der lasi@il und in Inbetriebnahme, sowie vor der Wartdag Antriebs. Dieser
Antrieb darf nur zur Steuerung von Ventilen uneighartigen Objekte benutzt werden. Falsche Verwegen kénnen den
Antrieb beschéadigen, und damit kann die Funktiawhhgarantiert werden. Lokale Vorschriften betneffedie technische
Ausrlistung muss bei Installation und/oder Warturepchtet werden. Warnungstexte missen beachtet nyerde
notwendige MalRnahmen miissen durchgefiihrt werdetynféile zu vermeiden. Dieses Manual beinhaltebrdmiationen zu
folgenden Typen der Antriebe Oden:V-serie

Auf Schwedisch:

Las noggrant denna manual fére installation oclftiagande liksom vid service av stalldonet. Dedtalldon far endast
anvandas till att styra ventiler och liknande ohjekelaktig anvandning kan skada stélldonet ocmdé kan inte funktionen
garanteras. Lokala bestammelser betraffande tekmiskstning maste féljas vid installation och/ellenderhall.

Varningstexter maste foljas och nédvandiga atgandéste tas for att undvika olyckshandelser. Denaaual behandlar
foljande typer av Oden stalldon: V-serie.

Auf Deutsch:

Bitte lesen Sie diese Manual genau bevor der lasiaii und in Inbetriebnahme. Gleichweise bevor Berwon dem
Antrieb. Dieser Antrieb darf nur benutzt werden f8teuerung von Ventilen und Gleichartigen ObjekEalsche
Verwendungen kdnnen dem Antrieb schaden und daamih Idie Funktion nicht garantiert werden. Lokalerséariften
betreffend die technische Ausriistung muss bei llastan und/oder Unterhaltarbeiten beachtet werdéfarnungstexte
missen beachtet werden und notwendige MaRBnahmehgdhiihrt werden um Ungliicke zu vermeiden. DiesesMl
behandelt volgende Type:V-serie

Auf Finnisch

Lue tarkkaan kayttbohje ennen asennusta , kaydttdm tai huoltoa. Tatéa toimilaitetta saa kaytta#astaan venttiilien ja
vastaavien kohteiden ohjaamiseen. Vaara kayttovabingoittaa laitetta. Tallaisessé tapauksessa etakaa virheetonta
toimintaa ja turvallisuutta. Toimilaitetta asenaetisa tai huollettaessa on noudatettava paikaligianoksia jotka koskevat
teknista laitteistoa. Turvallisuus ja varoituste@tpitdad noudattaa tarkasti jotta valtyttaisi hiémiahingoilta ja toimilaitteen
toimintahdirioiltd. Tama ohjekirja koskee V- sarf@milaitteita.



TECHNISCHE BESCHREIBUNG

Allgemeine Information

Das Modulsystem der Serie V ,,0den” besteht aus:
- der Hauptbaueinheit;
- dem Drehmodul oder dem linearen Modul;
- dem Ubergangsstiick des Ventils;

- der Anschlussplatte.

Erzeugnisse Hauptbaueinheit Modul Anmerkungen

Von V30 bis V700* | Von V30 bis V700BY Von V30 bis V700R* | Drehantrieb

*

V30QL und V65QL V30 und V65QL BU V30QL und V65QL nearer Antrieb, der die hohe Geschwindigkeit hag

—

V30Q und V65Q V30 und V65Q BU V30 und V65Q R| Dretigeb, der die hohe Geschwindigkeit hat

*Alle Modelle

Hauptbaueinheit

Die Hauptbaueinheit enthalt ein abgedichtetes Ahimnngehduse, der einen Schrittmotor, einen DrucHerer, Elektronik
und eine Anschlussplatte mit einem Anschlusskastathélt. Der Druckminderer ist auf einem patergierPrinzip der
Gesellschaft Oden gegriindet und hat einen Korrgiiar von 100:1. Der Schwungrad auf dem Decked éuhe Option)
der Baueinheit wird gestartet, wenn man auf ihn kitttkNMERKUNG! Warnzeichen: — gebrauchen Sie denv@aigrad
nur in Havariesituationen, wenn die Stromversorgamggeschaltet ist.

Die Elektronik mit allen elektrischen und logischélementen wird innerhalb der Baueinheit neben demtoMinstalliert.
Batterien, Potentiometer, Endschalter und andetdrefeechanische Elemente werden nicht gebraucht.Sahrittmotor
wird nur mit der Spannung von 24 V oder 48 V desi¢bistroms gespeist. Das Bediensignal kann im Bnogr

OVP gewahlt werden.

Der Antrieb darf innerhalb des Bediensystems mitemin Rulckkopplungskreis installiert werden, d.h. das
Ruckkopplungssignal darf auf das Bediensignal niaigeschaltet werden.

Kabel fuir das Signal der Stromversorgung und déai&ing sind durch Eingange des Kabels auf demhativegen Deckel
anzuschlieRen, den eine Anschlussplatte enthalielKgehoren nicht zum Liefersatz. Bei der Wahl dab&l wahlen Sie
einen oder zwei Kabel mit der Abschirmung. Der Dunesser des Kabels /der Kabel muss ungefahr 4si@etragen. Die
detaillierte Information und Muster der geeignei@iel sehen Sie im Abschnitt 5.

Alle Parameter, wie Drehmoment, Geschwindigkeit Betriebsbereich, werden mit Hilfe der Software GVP
vorgebgeben (Programm fiir den Kabel Oden). Im OVIstVes mdoglich, Eigenschaften zu regeln oder
abzuschalten, wie automatische Kalibrierung destueig, automatische Kalibrierung der Zeit und Fiomkter
Abschaltung. Einstellungen der Parameter im Prograverden im Dauerspeicher gespeichert und kénngar so
beim dauernden Ausfall der Stromquelle nicht verowerden. Der aktuelle Zustand der Einstellunged im
Dauerspeichert automatisch gespeichert, falls desfall der Stromquelle erfolgt. Falls der Ausfalkerd
Stromquelle 600 Stunden nicht Ubersteigt, wird loédiebige Bewegung des Antriebs registriert unddém
Speicher fur diesen Zustand hinzugefiigt. Dies betiedass der Schwungrad ohne Risiko gebrauchtemerd
kann, den Kalibrierungspunkt in der geschlosser@sitiBn zu verlieren. Dennoch, der Ausfall der Btouelle
mehr als 600 Stunden dauert, wird der Antrieb digomatische Kalibrierung erfullen, wenn die
Stromversorgung wiederhergestellt wird (wenn dieswahl im OVP gemacht wird, sehen Sie die ausfiielie
Information zu Verfahren der Kalibrierung im Absdth6).



Drehmodul

Der Drehmodul besteht aus einem Zahnradgetrielsewidadas innere Einzelteil der Zahnkupplung fumkiert,
und zwei indizierende Stifte werden sicher instailiund mit einem Loctite
befestigt. Indizierende Stifte funktionieren wieolge visuelle Anzeigegeréate
zur Bestimmung der Lage des Ventils, sowie als rirde mechanische s
Anschlage. Auf den Ubergangsstiick des Flanschesveetils wird eine S
Schutzplatte zur Verminderung des Risikos der Veuleg der Mitarbeiter
installiert.

Der Drehmodul muss in Ubereinstimmung mit dem tdtiéhen Stock des
Ventils eingestellt werden. Ublicherweise enthékksds Modul eine runde
Offnung mit einer Keilnut, sowie quadratférmige fhgen oder Offnungen
mit Schlitzen.

Manchmal ist es besser, eine kegelige Spannmuffgehrauchen. Dies macht die Montage schneller und
leichter. Siege Abbildung auf der Seite 9.

Drehsatz der Ubergangsstiicke

Das Ubergangsstiick des Ventils wird in Abhéngigkein Typ des Ventils fir Modelle von V30R/V30Q
V700R eingestellt werden.

Linearer Modul (fur Antriebstypen: V30QL und V65QL)

Der Modul besteht aus einem Aluminiumgehause miereiMutter und einem Kugelumlaufspindel, einem
Stitzzapfenlager und Gummi-Balgmembranen zum Scitdz Kugelumlaufspindel des linearen Moduls hat
eine sehr geringe Licke und enthalt einen vorlagf@spannten doppelten Winkelkugellager, der hohe
Axialkréafte annehmen wird.

Das aullere Ende der Schraube, das nicht dreht,esoneinfach sich linear bewegt, enthédlt eine
Spannvorrichtung, die den Stock des Ventils mit 8ehraube verbindet. Diese Vorrichtung muss dasselb
Gewinde haben, wie der tatsachliche Stock des enti

Die Spannvorrichtung gleitet entlang einem von z®#icken, auf dessen &uf3ere Enden Flansche montiert
worden sind. Der Flansch wird in Abhéngigkeit voypTdes Ventils eingestellt werden.

Siehe Seite 22 dieser Anleitung.

Linearere Satz der Ubergangsstiicke (fir Antriebstypn: V30QL
und V65QL)

Der lineare Satz der Ubergangsstiicke besteht aus:

- Zwei Spindelhaltern

- Einem Ubergangsflan
- Zwei oder drei Schafte

- Schrauben

Der Ubergangsflansch wird in Ubereinstimmung mindatsachlichen
Flansch des Ventils eingestellt, und Schéfte werdém
Ubereinstimmung mit Sonderlange des tatsdchlicheentils
eingestellt. Zwei Spindelhalter haben dasselbe Gasyiwie die tatsachliche Ventilspindel.

Siehe Seite 22 dieser Anleitung!



Anschlussplatte

Die Anschlussplatte CT1296 | ist standardmafRlig geldort zum Liefersatz. Das grundsatzliche Schemlaesi
auf der Seite 20.

StandardmafRige Anschlussplatte

Die Anschlussplatte wird unter den Deckel der Kldpigte auf der Flanke des Antriebs installiert. Piatte
enthalt 3 abgesonderte Klemmleisten mit Eingangeth Ausgangen, die mit Nummern markiert sind. Die
Stromspeisung mit der Spannung von 24 V des Glemins oder 48 V des Gleichstroms wird an die
Klemmleiste P3 zugefiihrt, und Steuersignale weatedie Klemmleiste 1 und aus der Klemmleiste zugefthrt.

Die Diode auf der Anschlussplatte schitzt die Etakk vor der Umschaltung der Polaritat auf Eingémgler
Stromspeisung (24 / 48 V des Gleichstroms). Dennsiod Eingédnge des Steuersignals nicht geschitzt;
vergewissern Sie sich daran, dass Sie Montageamfgih einhalten.

WARNUNG Die Zufuhrung der Spannung von 24 V des Gl&iohss oder 48 V des Gleichstroms an den
Eingang von 4-20 des Steuersignals fuhrt zur irreparablen Beschédg der Elektronik. Die Zufiihrung der
Spannung von 48 V des Gleichstroms an die Eingdege Steuersignals und andere Signaleingange fifnrt
irreparablen Beschadigung der Elektron{&chalten Sie die Spannung von 48 des Gleichstran¥lemmen
1-16 auf der Anschlussplatte nicht)

Die hochstzulassige Spannung, die an Klemmen 23M41,12,14 und 16 auf der Klemmleiste P1 zugefuhrt
werden darf, betragt héchstens 24 V, der Héchstwen |1=120

OVP-V (Programm des Ventils Oden fur Antriebe der &rie V) und den Kabel USB / MINI USB

Der standardisierte Antrieb wird mit standardigartWerten des Drehmoments, der Geschwindigkeit, des
Betriebsbereiches usw. programmiert. Diese Einsigkn konnen mit Hilfe der Software OVP-V geandert
werden (Programm des Ventils Oden). Die Softwamenkeom CD installiert werden, das mit dem Antrieb
geliefert wird. Fragen Sie die Software beim Hdlsteoder beim Lieferanten nach, falls diese zusammnit
dem Antrieb nicht geliefert wird!

Auf der Bedienplatte des Antriebs ist ein Steckiretbr MINI USB vorhanden, und dieser kann an den
Computer via Kabel USB/USB MINI angeschlossen werdger Computerkabel ist ein alternatives Einzkltei
und der ist in den Liefersatz nicht eingeschlosdalls dieser abgesondert nicht bestellt worden Zstr
Bestellung des Kabels wenden Sie sich an lhrenddéalr Gesellschaft ,Oden".

Der Kabel USB/MINI USB ist ein standardisiertes &rgnis, und dieser kann bei den meisten Verkaufern
Computer-Zubehorteile bestellt werden.

Detaillierte Information zum Programm OVP-V siehe Abschnitt 7.



MECHANISCHE ANLAGE

Beilspiele aus diesem Kapitel sind nur als eineeinhg zu betrachten. Die tatsachliche Anlage ksicim davon
unterscheiden, in Abhéngigkeit vom gebrauchten @gp Ventils. Einige Kragausleger des Ubergangsstiick
und Schrauben kénnen sich von unten beschriebeesta®lteilen unterscheiden.

ANMERKUNG: Die Garantie des Herstellers geht vegtyrfalls der Deckel abgenommen wird.

WARNUNG: Falls die Spannung von 24 oder 48 V desicfdtroms wahrend der Montage oder der
funktionellen Bedienung angeschlossen wird, kacim gas Ventil bewegen.

Bestatigung der Erhaltung der Erzeugnisse

Prufen Sie, dass der Satz der gelieferten Erzesgkismplett ist, laut der Spezifikation:
- Hauptmodul (von V30 bis V700);
- Drehmodul oder linearer Modul (V30QL, V65QL);
- Zertifikat fr die Erzeugnisse;
- Benutzeranleitung;
- CD mit der Software OVP (Programm fiir das Ventie@d- Anleitung)
- Computerkabel USB/ USB MINI (Option)

Werkzeuge

- Aufsteckschlissel (metrische)
- Schraubenschliissel (metrische)
- Flacher Schraubendreher

- Loctite, blau 243

Montage der Drehantriebe

Die folgende Montageanleitung gehért zum standemdés) Drehmodul, das im Abschnitt 3 beschriebenden
ist. Beim Gebrauch der kegeligen Klemmbuchse I&ierden Abschnitt tiber die Einstellung des Drehrtsodu
nicht. Um detaillierte Information zu bekommen, wen Sie sich an die Gesellschaft ,Oden Control“.

Einstellung des Drehantriebs

1. Stellen Sie das Drehmodul mit Stiften ein, die kompletten Anpassung fir die
Stange und des Keils des Ventils fixiert werdere Reilnut im Drehmodul muss o,
so positioniert werden, dass sich diese in dettiieh Stellung hinsichtlich der “"
Abzeigestifte befindet. Auf der Abbildung ist derddmodul der Serie V gezelgt
der zur Justierung der Stange des Ventils mit demciimesser von 25 mm und| #
der Keilnut eingestellt worden ist. Gleichen Sie @tellung der Keilnut so ab, 1
dass diese sich im Winkel von 45° hinsichtlich ddéigel befindet. Fir die
meisten Ventile wird die Stellung des Keils auf 8&snge des Ventils im Winkel
von 90° hinsichtlich der Richtung des Stroms im ¥ezingestellt, wenn das Ventil geschlossen ist.

ANMERKUNG:Wenn das Ventil in der geschlosseneluBgeist, missen sich Anzeigestifte in einem Winke
von 45° hinsichtlich des Ventils befinden.

2. Nach der Einstellung der Keilnut sdubern Sie die®ante des Drehmoduls, bringen Sie das Loctite auf
den inneren Rand auf und platzieren Sie die Seheéibren Saugseite nach aul3en gerichtet ist. Gataau
Sie die Spannzwinge oder die Handpresse zur Ahglightles Drehmoduls durch die Deformierung der
Scheibe.



ANMERKUNG: Die Scheibe muss in Ubereinstimmungdiaiter Anleitung zur Einhaltung der Normen P67
(Garantiebedingung) installiert werden.

3. Platzieren Sie den Ubergangsstiick auf den Flansgentils.

4. Prifen Sie, dass die Lange der Stange iiber dengégsstiick des Typ A max A min
Flansches des Ventils zwischen den Werteg And Aninist, siehe (mm) (mm)

die Tabelle rechts.

V65 52 20

5. Prufen Sie auch, dass die Starke der Welle des il¥edem
Drehmodul entspricht (wenn es mdglich ist, gebrauctSie den v1\;32053nd 79 30
standardisierten parallelen Kiel und die Keilnut).

V400 und

6. Schalten Sie das Ventil in die geschlossene Stgilum. V700

ANMERKUNG: Einige Wellen des Ventils &ndern diriale Stellung in
der geschlossenen Paosition des Ventils.

114 50

7. Befestigen Sie die Schutzplatte an den Ubergangsstés Flansches des Ventils, und dann justieren Si
den Drehmodul. Gebrauchen Sie die Handpresse taiiclée Werkzeuge, um diesen Modul in die Stelle
der Montage einzudringen. Jetzt mussen sich Stadgermnzeigegerates im Winkel von 45° hinsichtlich
des Ventils befinden.

Es ist wichtig, die richtige axiale Stellung deseBbmoduls zu sichern. Die Unterkante des Drehmonhuiss
sich auf derselben Ebene befinden, wie auch dierkaht&e der Schutzplatte, wenn diese auf dem
Ubergangsstiick des Flansches des Ventils platza@den ist. Die Toleranz muss 0 +1,5 mm betrageer(der
Oberkante der Schutzplatte).

ANMERKUNG:Es ist wichtig, die dichte Anpassungdam Stange und die Dichtheit der Platzierung in die
Keilnut zu sichern, damit die Genauigkeit des Astisi sichergestellt wird. Gebrauchen Sie
keinen Hammer, sonst kann die Stange des Vensithhdigt werden.

Fragen Sie die Information Uber kegelige Klemmbucken zur Montage ohne Keilnut nach.

B

0
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Einstellung des Antriebs

Diese Anleitung ist fiir den oben angegebenen Typ Weergangsstiicks des Flansches des Ventils erstell
worden (zwei Zylinderstabe mit Offnungen).

1. Entfernen Sie den Schutzband von UbergabezéhnerDdssmoduls. Stecken Sie zwei lange
Schrauben in den Flansch des Antriebs durch det8aatte und Schafte.

2. Fixieren Sie den Antrieb vorsichtig auf dieser Btaeind drehen Sie ihn dabei leicht in beiden
Richtungen, damit die richtige Stellung der Getieter Muffe der Stange hinsichtlich einander
sichergestellt wird. Die Montage kann durch dereEffdes Luftpolsters gestort werden, aber die
Luft verschwindet im Laufe der Zeit.

3. Verschieben Sie den Schwungrad vorsichtig in dibtige Stellung, damit der Antrieb in die
richtige Stellung gebracht wird und damit die Sciven in die Offnungen des Flansches des Ventils
hineinpassen.

4, Wenn das Ventil geschlossen ist, dann priifen Siss dlie Licke zwischen Anzeigestiften und
mechanischen Anschlagen im Antrieb Oden mindesgemsm betragt. Fir Kugelventile ohne
mechanische Anschlage im Ventil wird die geschlossstellung sichergestellt werden, wenn die
Anzeigestifte in mechanische Anschlage im Antrigiempassen.

Falls Sie Feststellschrauben gebrauchen, minderéi freien Betriebswinkel. Es besteht das Rislass die
Stifte in mechanische Anschlage hineinpassen, béeoAntrieb die maximale offene Stellung erreiiftlich
betragt der Wert 20 m). Dies muss vermieden werden; reduzieren Sie degrgmmierbaren Betriebsbereich
in OVP-V.



Mechanische Steuerung

Das Schwungrad beim deren Eindricken mit einerisfpez Nut (Option) oder Schwungrad aktiviert. Selge
die warnende Etikette auf dem Schwungrad. Bei dehlé@ssigen Behandlung wird das Ventil oder deriét

beschadigt werdenDas Schwungrad darf nicht gebraucht werden, wen Siromspeisung
eingeschaltet ist.

ANMERKUNG:Das Schwungrad bewegt sich in der Rightulie der Richtung der Bewegung des Ventils
entgegengesetzt ist.

Prufen Sie, dass der Antrieb leicht in der manuelRetriebsart innerhalb des ganzen Betriebsbergiche
gebraucht werden kann. Das Ventil muss véllig glessen werden. Das Ventil muss stol3los funktioniere
Wenn nicht, dann machen Sie das Folgende: span@tedSchrauben des Ubergangsstiickes ab undrriSige
den Modul hinsichtlich des Zentrums aus, und dggzansen Sie die Schrauben. Falls der Antrieb hotéast,
halten Sie den Antrieb wahrend des Einziehens derasben dagegen.

Es ist nicht notwendig, Antriebe des Ventils Odeiit miinnen Abdichtungen auszurichten. Fir andere
Antriebstypen ist dieser Prozess der Ausrichtumz dampliziert, und Sie kdnnen leicht die unkoritesbare
Last auf Buchsen der Stande des Ventils und aufStepfbuchsabdichtung kriegen. Auf solche Weise,
verbessert die Verwendung des Antriebs Oden digdbsdauer des Ventils bedeutend.

Montage linearer Antriebe

1. Prifen Sie, dass der Ubergangsstiick der Stangell@sSewinde hat, wie auch die Stange des
Ventils.
2. Verbinden Sie den linearen Modul mit seinen Schéited dem Ubergangsflansch mit einem

Flansch des Ventils.

3. Bringen Sie die Stange des Ventils in die maxinfidree Stellung. Verbinden Sie die Stange des
Ventils mit der Kugelumlaufspindel mit dem Ubergasigick der Stange.

4, Drehen Sie die Zahnkupplung im linearen Modul unidfgn Sie dabei, dass sich diese Kupplung
stoBlos innerhalb des ganzen Betriebsbereiches dbewand dass es eine geringe
Schwebungserscheinung zwischen dem Ubergangsstiictange und dem Schaft besteht.

5. Befestigen Sie den Hauptmodul auf dem linearen ModuSchrauben und Scheiben.

ANMERKUNG: Prifen Sie, dass der im OVP-V vorgegelisatriebsbereich sich innerhalb der Grenzen des
mechanischen Betriebsbereiches des linearen Mdudfisdet.

ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

Kabelanschluss
1. Entfernen Sie den Deckel der Klemmleiste vorsichtig schalten Sie den Bandkabel und den rot-
schwarzen Kabel ab (die Kabel VD und GND von deséhtussplatte zur Bedienungsplatte).

2. Ziehen Sie abgeschirmte Kabel durch Kabeleinfuheandurch und schlieBen Sie Drahten an die
Klemmleiste auf der Anschlussplatte an.

3. Die Kabelabschirmung muss an Kabeleinfihrungen soidessen werden, die auf dem Gehause
des Antriebs geerdet werden. Folgen Sie, dass bectirmung des Kabels nur an geerdeten
Einfihrungen des Kabels installiert wird, nicht &gien Ende des Kabels.

4, SchlieBen Sie das Bandkabel an den SteckverbinderMachen Sie keine Uberdrissigen
Anstrengungen, damit der Steckverbinder nicht geteo wird.

5. Priifen Sie, dass die Spannung 24/ 48 V des Gteichs betragt, und elektrische Leitungen an die
Klemmleiste richtig angeschlossen simthmerkung! 24 V des Gleichstroms oder 48 V des
Gleichstroms (Sie missen im Programm OVP wahlen, ag Sie gebrauchen werden).

6. SchlieBen Sie das Erdungskabel von der Klemmlaistden geeigneten Erdpunkt auf dem Ventil
oder an den aquivalenten Punkt an.

7. Die detaillierte Information tber die elektrischerdrahtung siehe in der Beilage.
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Siehe auch die abgesonderte Spezifikation zur Einséinkung der Eingange / Ausgéange (laden Sie dies
von der Webseite der Gesellschaft ,Oden Control“ Brunter).

GEFAHRLICH:Der Kabel zwischen dem Antrieb und thi#nschlussklemmen muss fixiert werden (fixierte
Montage).

GEFAHRLICH:Priifen Sie, dass die Spannung 24 \Glekhstroms / 48 V des Gleichstroms betragt, desk
elektrische Leitungen an die Klemmleiste richtiggeschlossen sind (Klemmen 1-3 auf der
AnschlussplattePriifen Sie die Polaritat.

ANMERKUNG: Schlie3en Sie die Abschirmung (die Abscimgen) des Kabels zur Erdung auf dem freien
Ende des Kabels (des Kabel).

ANMERKUNG: Verdrehen Sie das Kabel(die Kabel) inKlbeleinfiihrung (den Kabeleinflihrungen) nicht.

ANMERKUNG: Falls nur eine Kabeleinfihrung gebrauetitd, muss die andere Einfihrung mit dem
Gummi-Deckel geschlossen werden (Garantiebedingung)

Spannungsabfall

Falls ein langes Kabel zwischen der Stromversorgkiegime und dem Antrieb gebraucht wird, misserd&me
Spannungsabfall berechnen.

Die Hochstwerte des Spitzenstroms der Stromversorgy sind die folgenden:
- V30: 5A V65: 5A V180: 7A V250: 10A V400: 13A V700: 13A
- V30Q:10A  V30QL: 10A V65Q: 13 A V650 13A

Gebrauchen Sie das Kabel, das en Spannungsabfaibcinstens 2 V sichert. Der groRere Spannungsadifall
Betriebscharakteristiken und das Funktionierenedektronik verschlechtern.

Der Spannungsabfall kann kompensiert werden, damsmdie Spannung in der Stromversorgungsquelléherho
werden. Dennoch folgen Sie, dass die Spannung v8n dés Gleichstroms auf Klemmen der
Stromversorgungsquelle auf der Anschlussplattet ibbrsteigt wird.

Die Kette des ruckgangigen Signals (die Stellunggsnso beladen werden, dass der Widerstand unge2aitr
Ohm (héchstens 350 Ohm) betragt.

Auswahl des Kabels

Das Stromversorgungskabel muss mit Stromleitern vesehen werden, und jeder Stromleiter hat den
Querschnitt von je 1,5 mm2. Die Antriebe von Typenv400, V700, V65Q und V65QL mussen mit
Stromleitern versehen werden, und jeder Stromleitetat den Querschnitt von 1,5 mm?2 bis 2,5 mmz, die
maximale Lange des Kabels zwischen der Stromversarggsquelle und dem Antrieb betrdgt 5 m, das
Litzenkabel bei der Stromstéarke von 13A. Unsere Eifilhrungen der Anschlussplatte kénnen Stromleiter
mit dem maximalen Durchmessen in sich aufnehmen, der mit dem Durchmesser von 2,5 mm2. Die
ausfuhrlichere Information fragen Sie bei Ihrem Lieferanten des Antriebs nach.

KALIBEREIHE

Die Kalibrierung des Systems des Antriebs / destiiéebedeutet die Feststellung der geschlosseneltuig
des Ventils, die mit der geschlossenen Stellungdam Bedienungssignal entspricht, tblicherweise 4an .
Das Kalibrierungssystem / ,0den” bedeutet die Kalibrierung der Leistung.

Der Wert der Stellung wird automatisch in den Dapeicher beim Ausfall der Stromversorgungsquelle
gespeichert werden, siehe Punkt 6.3 — ,Informatioiverfahren der Kalibrierung“. Der Wert der Statjuwird

nie verloren, sogar beim Ausfall der Stromversoggpauelle. Falls die Stellung des Ventils wahrend de
Ausfalls der Stromversorgungsquelle geéndert wordgn wird die Bewegung aufgedeckt und zum
gespeicherten Wert hinzugefigt werden. Diese Auddeg erfolgt innerhalb von spéatestens 500-600 Smind

nach dem Ausfall der Stromversorgungsquelle. WeienSiIromversorgung wiederhergestellt wird, wird die
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automatische Kalibrierung durchgefihrt werden (ialis die letzte Kalibrierung die Kalibrierung deeistung
war).

Kalibrierung

Automatische Kalibrierung der Leistung

Die automatische Kalibrierung der Leistung wirdgedMal durchgefiihrt, wenn das Ventil in die gessbdme Stellung
gebracht wird. Im Speicher der Elektronik wird diege bei der Kalibrierung sogar langer gespeichentden, als 600
Stunden nach dem Ausfall der Stromversorgungsquaber wenn die Stromspeisung bei 24/48 V des dBiioms

wiederhergestellt wird, wird die neue Kalibrieruagtomatisch erfillt (Kalibrierung der Leistung)ieBes Verfahren der
Kalibrierung kann bei OVP-V (Programm des VentildeD) deaktiviert werden.

Dieses Verfahren ist durch die Notwendigkeit betlisich daran zu vergewissern, dass das Ventileingeéschlossenen
Stellung ist, und das Risiko der Verklemmung zu eéehen. Die Verklemmung der Ventile ist wegen derdérung der
Wirkung der Umgebungstemperatur auf das Ventil mtigl

Falls die Stromspeisung mehr als 600 Stunden laid worhanden war, wird die automatische Kalihriey erfllt werden,
wenn die Stromspeisung wiederhergestellt wird. Baibrierung wird ungeféhr 5 Sekunden lang daue¥ach der
Kalibrierung wird der Antrieb nach dem Bedienungsalgansprechen, falls dieses Signal vorhanderDist. maximale
Winkel der Offnung, beginnend mit dieser geschlnseseStellung, wird standardmaRig eingegeben oder Kaufer in die
Software OVP-V eingegeben. Die Kalibrierung der stigng wird beginnend mit dem 80 % (dies ist eifisde)
programmgemaflen Drehmoment der Bedienung ausgefigmden. Diese Funktion kann im Programm OVP-V
deaktiviert werden.

Manuelle Kalibrierung

Falls Sie aus irgendwelchem Grund die Kalibrierumggefahr innerhalb von 600 nach dem Ausfall der
Stromversorgung oder aus einem beliebigen andenendGrfillen wollen, machen Sie das Folgende:

1. Schliel3en Sie Ihren Antrieb an den Computer ansteaden Sie das Programm OVP-V. Das Signal
der Stromversorgung und der Bedienung IN (Einlgjunmuss eingeschaltet werden.
ANMERKUNG! SchlieRen Sie immer das USB Kabel zuersan den Antrieb an, und dann an
Ihren Computer!

2. Warten Sie ein Paar Sekunden; in einigen Falled ¥Wir Computer zuerst den verwendeten USB
Port aktivieren.

3. Prifen Sie im Bildfeld des Programms OVP, dass &s Ahschluss an den Antrieb wirklich
vorhanden ist!

4, Jetzt kénnen Sie das Bildfeld ,Einstellungen“ sartund mit der Maus die Taste PAUSE
anklicken; danach klicken Sie die Taste DIE KALIEFRUNG STARTEN an. Jetzt wird die
Kalibrierung des Antriebes erfiillt. Wenn der Antrifertig ist, klicken Sie START an.

5. In diesem Bildfeld EINSTELLUNGEN kénnen Sie Basisgtellungen ihres Typs des Antriebs
andern.

Die manuelle Kalibrierung ohne Computer siehe auf dr Seite 21!

Die Werte der Kalibrierung werden im Dauerspeidhear Elektronik gespeichert.

Information Uber Verfahren der Kalibrierung

Typ der Kalibrierung Automatisch / manuell

Kalibrierung der Leistung Automatisch Automatisétutomatische Initialisierung nach dem dauernden
Stromausfall). Wahlen Sie im Bildfeld ,Einstellungedas Folgende:

Wenn die Leistung ungefahr nach > ungefahr. 600&n
wiederhergestellt wird

Die Stellung des Antriebs wird im Speicher innerha von
ungefahr 600 Stunden gespeichert.

Falls Sie das Schwungrad nicht verschieben!!!
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Kalibrierung der Leistung Manuell Manueller Staetr &alibrierung der Leistung:

- Klicken Sie: PAUSE an, dann DIE KALIBRIERUNG
STARTEN im Ment EINSTELLUNGEN / Programm OVP-V

23
Kalibrierung der Leistung Ohne Computer Siehe Anhgygen auf der Seite21!
Initialisierung Manuell Schnelle Kalibrierung dessghlossenen Punktes (Menu der Einstellungen)
MENU START:

I 0 Oden Valve Program

File  Options  About

[/ start \/ Settings \/ Installation \/ Device \/ Service \/ Log \/ Graphs \

r
Oden Control A
L)

Type W85

Model Turning

i Disconnect
Qffline: mode
. =
[owPverzion: 5023 PA4 | Application State. Running Setpoint control
i Awail Torque 16 Nm |Setpointraw: 2357  Temperature: 26:C | Calibration status: -
:-Firmware (app): 220:02 00095 PD15 1 | Setpoint source: 4-20 mA Input | Error: 00000000 |
Firmware (boot): 500:01 001371 1 Speed: 0.00 /s |Postion: - ) 50.00 %) Connected @) |

OVP-V (PROGRAMM DES VENTILS ODEN)

Das Programm des Ventils Oden, OVP, kann zur AnderstandardméaRiger Einstellungen des Drehmometets,
Geschwindigkeit, des Betriebshereiches usw. verwemaeden. Dennoch ist dies fiir den Betrieb des iAb# nicht
erforderlich. Falls standardmafige Einstellungerdfé@ Anwendung in lhrem Fall geeignet sind, dastres nicht notwendig,
die Software zu verwenden. Die standardmaRige HistéVerte kann von unserer Webseite heruntergeladeden.

Parameter des Antriebs kénnen unter Verwendung dirbiebigen Verfahrens von diesen zwei Verfahegcht geandert
werden:

- Anderungen in der interaktiven Betriebsart im Pragrabeim Antrieb vorzunehmen, der an den Persongdatan
angeschlossen ist;

- Entfernt, auf einem abgesonderten Personalcompdtech die Speicherung der Anderungen in der Daliei
Daten; und dann werden diese Daten in den SpeidberAntriebs eingespeichert, wenn der Antrieb am de
Personalcomputer angeschlossen ist.

Die Software ermoglicht es, sich mit allen Antrieb®de® durch die Verwendung einer Mini-USB-Schnittsteite
Verbindung zu setzen. Zugéngliche Sprachen sindv&aisch und Englisch. Das Programm OVP funktionieit einem
beliebigen Personalcomputer mit dem installiertgger@tionssystem Windows 7 und mit spéateren Versiobge letzte
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Version desProgramms OVP-V ist auf unserer Webseitmw.odencontrol.se vorhandeBas Programm wird iiblicherweise zusammen
mit Antrieben geliefert.

Hauptmenii

Das Hauptmenl PUSK OVP enthélt das Modell und dgndes tatséchlichen Ventils. Sie kdnnen auch dasrProgramm

in der AUTOMONEM BETRIEBSART erfahren: In der oberémken Ecke kdnnen Sie die folgenden Tasten findiéeni
FILE, OPTIONEN und UBER DAS PROGRAMM, im Menii ,FILE“cknen Sie das Programm wéhlen, im Meni
LOPTIONEN" kdnnen Sie Basiseinstellungen des Prognar®VP finden, wie: Sprache, Einheiten der Gesctiigkeit und
SchriftgréRe. Im Menii ,UBER DAS PROGRAMM* kénnen Sigdrmation lesen, welche Version des Programms GiéP
haben. Vergewissern Sie sich daran, dass Sietdie Mersion des Programms haben.

MENU DER VORSTELLUNGEN

Sie brauchen kein Passwort des Administrators zur Aderung oder zur Einsicht der Basiseinstellungen inMenii
~Einstellungen”.

Das Menu ,Einstellungen“ erscheint nach dem Anldickder Taste ,ANSCHLIEREN". Hier kénnen Sie tatsidttd
Einstellungen sehen, Einstellungen @ndern und dieuelle Kalibrierung erfillen.

Einstellungen der Parameter

Um Einstellungen in der Echtzeit zu andern, muss @amputerkabel an den Computer / Anschlussplatjesahlossen
werden. Vergewissern Sie sich daran, dass dasdnogrOVP im Stande ist, den Anschluss an den Anaighudecken
(der griine Punkt in der linken Ecke).

Es ist moglich, die neue Einstellung der Parameteprogrammieren, und dann die Werte zu Ubertrabediesem Fall
prufen Sie, dass das Computerkabel vom Computen Heo Anschlussplatte abgetrennt ist, und dasstButi& der griinen
Farbe im Blickfeld des Programms OVP nicht blinkésm Einstellungen zu speichern, gebrauchen Sie disteT
“ANWENDEN UND SPEICHERN?". Lassen Sie keine ,GELBEN®&3ten im Blickfeld bleiben.

WARNUNG: Wenn der Antrieb angeschlossen ist, wirdAsigerung der Parameter blitzschnell im ProgrammPOY
erfillt.

Es besteht die folgende Liste anderbarer ParampteFunktionen im Programm OVP-V:

- Richtung der SchlieBung des Ventils
Diese Funktion erméglicht es, die Richtung der B&ung einzustellen, wenn man vom Antrieb in der
Richtung des Ventils sieht. Standardmafiig ist eRilthtung im Uhrzeigersinn.

- Verlust des Bedienungssignals
Diese Funktion ermdglicht, es festzustellen, wassigat, wenn das Bedienungssignal verloren geht.
Der Antrieb wird gedffnet, geschlossen oder bldibtderselben Stellung. StandardméRig ist die
Betriebsart ,der Antrieb bewegt sich nicht* gewal8te kdnnen 3-piinktliche Steuerung wahlen, nur
falls die Betriebsart der Bedienung 4-20 rist. Die Funktion ist nutzbar, wenn die auf3ere wmade
Bedienungsplatte verwendet wird.

- Moment / Kraft der SchlieRung
Diese Funktion dient zur SchlieBung des maximalemints / der Kraft.

- Moment der Bedienung.Diese Funktion erméglicht es, den maximalen Momantzugeben, wenn
sich das Ventil in der Richtung der Offnung und 8ehlieRung bewegt.

- Moment des HaltensUblicherweise ist es 50% oder weniger als der Mdrden SchlieRung.

- Automatische Initialisierung nach dem dauernden Velust der Stromspeisung.
Der Prozess zur Aufdeckung der geschlossenen éwosies Ventils. Es gibt zwei Varianten:
eingeschaltet oder ausgeschaltet.

- Kalibrierung der Aktivierungszeitdauer. Gebrauchen Sie diese Funktion nicht bis zur Beratung
mit dem Lieferanten des Antriebs!

- Wiederherstellung der Lage nach dem Verlust der Swmspeisung.Der Antrieb wird in die letzte
bekannte Stellung fir dieses Bedienungssignal kietsn werden.

WARNUNG: Bei der Erfullung der Kalibrierung der kking wird die Funktion der Automatischen
Kalibrierung der Leistung aktiviert. Zur Vermeidudgr AUTOMATISCHEN INITIALISIERUNG muss auf der
Taste mit dem Flag die Wahl X" riickgangig gemaafgrden.

- Der Maximale Offnungswinkel / voller Hub
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Diese Funktion wird zur Einstellung des Betriebslaes verwendet.

Signalniveau bei der maximalen Offnung
Der Wert dieser Funktion kann im MenlU des ADMINISNYFORS geédndert werden. Um die
detaillierte Information zu bekommen, wenden Sab sin lhren Dealer des Antriebs ,,Oden”.

Hochstgeschwindigkeit
Diese Funktion wird zur Einstellung der Arbeitsgesmdigkeit verwendet.

Beschleunigung
Der Wert dieser Funktion kann im MENU des ADMINISARORS geandert werden. Um die
detaillierte Information zu bekommen, wenden Sl sin |hren Dealer des Antriebs ,,Oden®.

Haltedauer

Wenn sich das Ventil fast in der geschlossenedugtgbefindet, kbnnen Luftleeren entstehen, die das
Ventil beschadigen werden. Nachdem der programmierbWVert des ,Absetzens“-% (% des
Betriebsbereiches) erreicht wird, wird der Antriebtmachen, sich in der Richtung der geschlossenen
Stellung zu bewegen. Also, vor dem Ansprechen rden Bedienungssignal zur Offnung aus der
geschlossenen Stellung wird die Haltedauer vorgeselerden. Der standardmaRige Wert ist 0,0%.

- T
Cden Valve Program l = e
File Options  About
[ Start '\_.-'r Settings .\.'r Installation \“,r Device \“,r Service ".__.* Log ".__.Ir Graphs\_
Closing direction
Adjustable imit switches |
Max speed: 12.00 ] Counter-Clockwise
Closed: 0.0 Open: 1000 % @ Clockwise
Helding torgue: 16 Nm
Actuater action when setpoint 4-20 mA lost
Control torgue: 80 Nm
Close completety
Full stroke: 900 ° | Open completely
Shut-off: 00 % B Unafiecled
3-point control
Cloging torgue: 15 Nm
Calibration Device
[C] Auto init once Type:
[¥] Auto init after long time power loss Model:  |Turning
|¥| Position recovery after long time power loss Supply: 24| voe .
Modbus address: 2 Load Store
2 - z Device
Init l' " Enable manual override
ﬁ Save ] I Werkstal J [ Cancel I
Pause
OVPversion: 5023 PAd Application State: Running Setpoint control
Awai Torgue 168 Nm |Setpointraw: 2357 | Temperature: 25°C | Calibration status: [JOK
Firmware (app): 220:02 00085 PD15 Setpoint source: 4-20 mA Input Error 00000000
Firmware (boot): 500:01 00137 | Speed: 0.00 “/s |Position: E| 50.00 % Connected
b

Vergewissern Sie sich daran, dass die Firmware @hasrprogramm) und die Firmware (Selbstladung) so
aussehen, wie es auf dem Bild bei der Verwendunddagamms V5.0.23 dargestellt ist.

Manuelle Unterdriickung: Klicken Sie wieder die griine Taste mit Zeigern meben dem Text. Die
manuelle Unterdriickung wird aktiviert.

Warten Sie, bis die Anzeige: ,MANUELLE UNTERDRUCKUN@jeginnt, im Blickfeld ,ZUSTAND* zu
blinken. Jetzt kénnen Sie den Antrieb mit griinest@a (Tasten der SchlieBung und der Offnung dedils)ein
die gedffnete oder geschlossene Stellung umschalt

Sie konnen die Stellung der Ruckmlgitung in % im Unteren Teil des Blickfeldes beditea. Zur
Ruckschaltung in die normale Betriebsart der Bedierliogen Sie die TasteX” an

Jetzt hort die manuelle Unterdriickag auf, zu blinken. Information Gber Grenzen, die &ktrisch regelbar
sind, siehe auf der Seite 15.
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Wartung

Die Prifung der Bedienung und der Funktionen musseainmal pro drei Jahre durchgefiihrt werden. Bei
schweren Belastungen auf den Antrieb (und auf dastiy missen die Zeitraume verkirzt werden. Die
Schmierung der Getriebe und der Lager des Anti@tsn ist fir die ganze Betriebsdauer bestimmt, diade
Komponenten brauchen keine Wartung.

Prufpunkte

Kontrolle elektronischer Kontakte

Uberwachen Sie die Oberflachen und saubern Sie @esrflachen in Klemmleisten auf der Anschlusspatt

Steuerung des Drehmoments

In der Software OVP kann der Zustand des Ventilgyaiibt werden; dafur wird der steuerbare Drehmorhent
die steuerbare Kraft langsam vergroRert, bis detridm beginnt, sich zu bewegen. Dann kdnnen Sie die
Anderung des Zustands des Lagers des Ventils bemeBcgebnisse dieser Handlungen kénnen im Notepad
der gespeicherten Datei mit Daten im Programm Qag#striert werden.

VORSICHT: Diese Prifung muss bei leicht abgesgamMuttern der Dichtung durchgefihrt werden,
weil dies das Drehmoment beeinflussen wird.

Steuerung der Kalibrierung

Fuhren Sie die neue Kalibrierung im Programm OVRwY dem Computer oder manuell ohne Antrieb durch.
Sehen Sie die Anleitung auf der Seite 22.

Regelung der Stellung

Platzieren Sie das Ventil anndhernd im Zentrum Blesiebsbereiches. Verstarken Sie das Bedienungssig
ganz langsam, bis die Stange des Ventils begiiuit,za1 bewegen. Lesen Sie den Wert in.nReduzieren Sie
das Bedienungssignal langsam, bis die Stange desld/beginnt, sich in der anderen Richtung zu lyeme
Lesen Sie den Wert in m Die Differenz der Signale ist die Messung des nKollspielraums” des Systems
(Genauigkeit der Positionierung).

Priufen Sie zuerst, dass es in der Kupplung zwisdeerStange des Ventils und dem Antrieb kein meisbher
Spielraum besteht. Es ist mdglich, die Bewegung\atils durch die Verwendung des Uhr-Anzeigegerate
messen, das auf dem Stift auf einem der freien @aawvierbindungen M10 in der Klemmbuchse (Drehventil)
montiert worden ist. Der Ubliche Grund der Entstehudes Spielraums ist die lockere Befestigung des
Ubergangsstiickes auf der Stange des Ventils.

Merken Sie, dass in einigen Anwendungsbereichemlevedie meisten allgemeinen mechanischen Spielrdume
im System mittels des Mediums im System der Radiurgjen beseitigt, das die Belastung des Drehmonients
der Kraft auf die Stange des Ventils in derselbé&hfng sichert. Auf solche Weise, muss diese Fgifum
System mit dem dblichen Druck durchgefiihrt werdgnige Ventile haben die hohe innere Reibung. Inrem
Ventilen wird der Spielraum die Genauigkeit deriBmsierung unmittelbar beeinflussen.

ANMERKUNG! Anzeige des Signals der Rickmeldung: Derhdchste Widerstand des Stromkreises
betragt 7000hm (dieser Wert ist zu prazisieren), die Genauigkebetragt: + 0,05 m .

Beschréankungen, die in der Elektrik geregelt werden kénnen:

Schalten Sie das System ins MENU EINSTELLUNGEN ckdin Sie die TastdPAUSE" an. Wahlen Si®AS
VERFAHREN DER KALIBRIERUNG : ,GESCHLOSSEN* und ,GEOFFNET* zur Betriebsart
»MANUELLE EINSTELLUNG". Klicken Sie die Tasten: ANWE NDEN und SPEICHERN an.

Klicken Sie die TastgKALIBRIERUNG" einmal anDas Textfeld daneben wird gelBs erscheint der Text
,DEN ENDPUNKT DER OFFNUNG EINSTELLEN *.

Warten Sie, bis Tasten der Offnung und der Schiiglriin werden.

Schalten Sie den Antrieb in die notwendige (GESCBBENE) Stellung, dafir klicken Sie die griine Taste
(OFFNUNG) an. Klicken Sie einmal die runde TastéAJKBRIERUNG" an. Warten Sie, bis die Textmitteilung
erscheint.

Das Textfeld wird neben dem folgenden Text gelbEN ENDPUNKT DER OFFNUNG EINSTELLEN “,
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Jetzt kénnen Sie den Antrieb in die notwendigel@tgl der Offnung (Ecke) umschalten, dazu gebrau@ien
die TasterOFFNUNG undSCHLIERUNG.

Klicken Sie die TasteKALIBRIERUNG" einmalan und warten Sidis die TasteSTART" erscheint.

Klicken Sie die TasteSTART" einmalan, und der Antrieb wird in die normale Betriebsamgeschaltet
werden.

Stérungssuche

Wenn Stérungen entstehen, dann prifen Sie zudisgeo Modul korrekt montiert worden ist, und ob die
Parametereinstellungen zur Anwendung geeignet dtadls Sie veraltete Einstellungen aufgedeckt haben
gehdren diese oft zum Ventil. Vergewissern Sie siatan, dass das Ventil nicht verklemmt wird, uadses
aus irgendwelchem Grund nicht verstopft worden ist.

Mechanische Stérungen

Die Schnittstelle zwischen dem Antrieb und dem Weéwinn wegen des Nichtvorhandenseins der Standbesls
Flansches und der Stange ordnungsgemall gefertigtleme Die Gesellschaft ,Odei€ontrol“ kann
Ubergangsstiicke fast fur alle Typen der Ventilei@eb. Es ist wichtig, sich daran zu vergewisselags das
richtige Ubergangsstiick verwendet wird. Vergewiss8ie sich daran, dass Sie die korrekte Richtung de
SchlielBung des Ventils, das Drehmoment, die Gesuligheit und den Betriebsbereich gewahlt haben.

Falls der Antrieb gegen den mechanischen Anschlalpi maximal offenen Stellung trifft (Ublicherweist es
20 m ), und das rickgéangige Signal durch das Storungakigusgetauscht wird (2 n dann prifen Sie, dass
das Ventil in der geschlossenen Stellung (Kalibing) bei 4 m (normale Einstellung) ist. Vergewissern Sie
sich daran, dass die Einstellung des Betriebsbersion Programm OVP richtig ist. Es ist wichtigsslalieser
Betriebsbereich weniger als der maximaler mechheisBereich im Ventil ist.

Storungen bei der Bedienung

Falls der Antrieb nach dem Bedienungssignal nicepacht, dann machen Sie das Folgende:
1. Prufen Sie die Leistung (24 V des Gleichstroms d@Y des Gleichstroms).

2. Vergewissern Sie sich daran, dass das Bedienungssigm Antrieb angenommen wird. Priifen Sie, dasshdiiebige
Betriebsart der Steuerung im Programm gewdhlt woisten

3. Merken Sie, dass das Ventil durch die FunktionAlgirennung geschlossen wird, falls das Bedienungasiyeniger
als 5% des Betriebsbereiches ist. Dies bedeutes, dixsAntrieb nach dem Bedienungssignal innerhatbGitenzen
dieses Betriebsbereiches nicht ansprechen wird.

4. Entfernen Sie den oberen Deckel (heben Sie diesesichtig) (falls das Schwungrad oder der Schltsiter
vorhanden ist, dann flihren Sie die Arbeit aulRengfaltig durch)!

5. Prifen Sie die Leuchtdiode.

- Falls die Leuchtdiode nicht aktiviert wird, prufedie die Leistung — 24 V des Gleichstroms / 48 V des
Gleichstroms.

- Falls die rote Leuchtdiode aktiviert wird, schaltie die Stromversorgung ab, und warten Sie eiSigkeunden
lang, bis die Stromversorgung wiederhergestelltf24 V des Gleichstroms).

- Falls die griine Leuchtdiode blinkt, dann priifen, ke das Bedienungssignal an den Antrieb eingefut fillnren
Sie die Kalibrierung der Leistung durch. Falls msner noch keine Reaktion nach dem Bedienungssigsitat,
kann das Ventil verstopft oder verklemmt werdenllsFdas Ventil verklemmt worden ist, wird das Sigfdir
Ruckstellung) beim Wert von 2 m(StandardmaRig) eingehen.

6. Falls die griine Leuchtdiode aktiviert wird, und Messung durchgefiihrt worden ist, wie es untentyestwen ist, aber
immer noch nichts passiert — dann schlie3en SieCdenputer an den Steckverbinder USB an. Startedi8i8oftware
OVP und fiihren Sie das Folgende durch:

- Prifen Sie, ob die Software OVP mit dem Antriebbugrden ist (die mit roter Farbe blinkende Warnung).
- Offnen Sie das Menii ,EINSTELLUNGEN?* und priifen @ie Einstellungen der Parameter.

- Fihren Sie die Kalibrierung durch; dazu klicken die Taste der Kalibrierung an.
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7. Es passiert immer noch nichts. Der Antrieb kann im Prozess der Kalibrierung seii@, unterbrochen worden ist.
Starten Sie die Kalibrierung zur Abschaltung darféaden Kalibrierung der Leistung. Dann fiihren 8ie neue
manuelle Kalibrierung der Leistung durch. Anmerku8ig brauchen einen mechanischen Anschlag.

8. Falls Sie eine neue Bedienungsplatte installierehapriifen Sie alle Kabel und vergewissern Sie dartan, dass die
Briicke in der richtigen Stellung ist, und diese tiglnstalliert worden ist (falls die Bedienung lieir Spannung von 0-
10 V verwenden wird, dann bedeutet dies, dass diekBrersetzt werden muss). Sehen Sie den Schatigmwvenden
Sie sich an lhren Lieferanten des Antriebs odatiarGesellschaft ,Oden Control AB“.

9. Falls Sie die Meldung ,STORUNG" in der rechten Ede der roten Farbe) im Blickfeld des Programms OVP
bekommen haben, dann klicken Sie mit der rechtensidate diZustandszeilean; dann kénnen Sie die angezeigten
Signalisierungsmitteilungen sehen.

10. 2 griine Leuchtdioden leuchten auf der Bedienplatties-bedeutet, dass alles in Ordnung ist.

Das Ventil ist verklemmt

Falls das riickgangige Signal die Starke von 2 (standardmaRig) hat, und der Antrieb nach dem Bedigssignal nicht
anspricht, dann ist es moglich, dass das Ventikleermt wird. Hier sind einige allgemeine Griinde d&rklemmung
erlautert:

1. Das fiur das Ventil notwendige Moment / Kraft wirdrdh den Antrieb nicht sichergestellt. Prifen Sie d
Einstellung des Programms OVP. Anmerkung: Zur besten Geschwindigkeit gebrauchen Sie das hdchste
Moment / Kraft, die laut der Spezifikation des MEntangewendet werden. Dort wird der Grenzwert der
Verwendung des erhéhten Moments / der Kraft dedildeangezeigt, der in der Zukunft erforderlichrswiird.
Siehe Punkt 3 unten.

2. Der Betriebsbereich wird fir den héheren Wert anigege als der tatsachliche mdgliche Betriebsbereich.
Prufen Sie diese Einstellung im Programm OVP.

3. Das Ventil hat die zu starre vorbereitende Verspagn der Stopfbuchsabdichtung des Ventils, enthélt
schlechte Buchsen, oder die Stange des Ventilgisbstet.

Um es festzustellen, ist das Ventil verstopft odaht, besteht das erste Verfahren darin: an detriefn muss das
Bedienungssignal von 10 mgesendet werden. Dann vermindern Sie das Bedissigmgl bis zum Wert von 7 m und
dann steigern Sie es bis 13 nFalls der Antrieb beginnt, im laufe von einigezk8nden zu vibrieren, und dann er gestoppt
wird, zeigt es auf das verklemmte Ventil.

Das andere Verfahren besteht darin: die Stromvgusgr muss abgeschaltet werden, und die Bedienunyegils muss
manuell durchgefiihrt werden, um es festzustellengdas Ventil im Betriebsbereich normal funktionidtalls nicht, dann
muss der Antrieb demontiert werden, und das notigenBrehmoment der Bewegung des Ventils muss gemessk mit
Einstellungen im Programm OVP verglichen werden.

Storungen der Kalibrierung

Falls das Ventil ordnungsgemafd nach der Kalibrigrdar Leistung nicht geschlossen wird, kann derm@ru
daran bestehen, dass das kalibrierte Moment / Kielit genug hoch sind. StandardmaRig betragt diitsrierte
Moment / die kalibrierte Kraft ungefahr 80 % desniollwertes des Moments / der Kraft, das / die im
Programm OVP angegeben worden ist. Wenn es maiglicerhéhen Sie den eingestellten Wert der Bedigiiu
der Kraft im Programm OVP. Wenn dies unméglich @ann wenden Sie sich an lhren Vertreter der
Gesellschaft ,Oden“.

Storung des Moduls OVP-V

Im Programm OVP-V gibt es keinen Anschluss an detridb:

1. Prufen Sie, ob das Kabel USB / USB MINI an die Anassplatte und an den Port des Computers
angeschlossen worden ist, und dass der Port legisefse gedffnet ist.

2. Prifen Sie, ob die Stromspeisung mit der Spannuhg/2des Gleichstroms (oder, wenn dies
verwendet wird, 48 V des Gleichstroms) an den &btdugefihrt wird.

Merken Sie, dass bei der Durchfiihrung der Kaliliigr mit dem Programm OVP-V kann die Verbindung mit
dem Antrieb verloren werden. Falls es so ist, dachlieBen Sie das Programm OVP-V und starten Sie es
wieder. Es ist eine tbliche Handlung.

18



Anmerkung! Beim Anschluss des Computers an den Ankeb stecken Sie zuerst den Mini-USB-
Steckverbinder in den Antrieb ein, dann stecken Sieein anderes Ende lhres Kabels USB in lhren
Computer ein!

Regelung des Hauptgewichtes

In Antrieben Oden ist die Impulssteuerung noch michigesehen. Unsere digitale Steuerung funktiomier die
3-Punkt-Steuerung. Aber ziemlich viele Kaufer vemden unsere Antriebe der Serie  V erfolgreich zur
Regelung des Hauptgewichts. Unsere Antriebe hab@0 Brbeitsgange fir je 90 Grad. Die Geschwindigkei
kann vonO, 10 bis 15 /Sekundeeregelt werden. Digitale Eingédnge (INC, DEC) skaihe Impulseingange,
aber der Motor funktioniert, solange diese aktivieind. Die Anzeigen kdnnen jede Millisekunde abgeh
werden, es gibt eine Funktion des Filters, die Seimall beseitigt und bedeutet, dass das Signal Neirau von
~35 mCm stabilisiert werden muss, um es nicht emitfist. Falls Sie Fragen haben, dann wenden Sidian
Gesellschaft ,0den Control AB*, um die detailliettdormation und Auskiinfte zu bekommen.

NUTZBARE INFORMATION

- Falls Sie Schwierigkeiten mit der Steuerung bekomimeben, sehen Sie das Kapitel ,Stérungssuche”.
Wenn Schwierigkeiten nicht beseitigt werden kdnneenden Sie an die Gesellschaft ,Oden Control
AB*".

- Bei der Benutzung des Programms OVP vergewisserrsiSh daran, dass Sie die letzte Version des
Programms benutzen, die von unserer Websgitev.odencontrol.se leicht herunterladen kdnnen

- Alle Einstellungen der Parameter im Programm OVRdee im Dauerspeicher in der Elektronik
gespeichert. Dies bedeutet, dass lhre Einstellumgei der Aktualisierung der Elektronik und der
Installierung der letzten aktuellen Version nicht verlorengehen werden. Falls die
Einschrankung des Betriebsbereiches lberstiegedenast, dann kommt die Einspeicherung bei der
Eingabe des Passworts des geschiitzten Menis demigimlators im Programm OVP_nicht vor. Um
den Kalibrierpunkt fir den erweiterten Betriebsligre sicherzustellen, missen Sie die Stromspeisung
an den Antrieb stédndig zufuhren, zum Beispiel, Hilfe einer USV-Anlage. Um die detaillierte
Information zu bekommen, wenden Sie sich an dieelBehaft ,Oden Control AB".

- Hinsichtlich Ihrer Auswahl des Kabels, vergewiss8ia sich daran, dass die Spannung des Antriebs 24
V des Gleichstroms +15% wahrend des Betriebs deégehs betragt. Die zu niedrige Spannung wird
das Drehmoment des Antriebs am Ausgang reduziereh kann die negative die Funktion der
Elektronik negativ bewirken.

- Es gibt auch andere Typen der Ubergangsstiicke trg& Kegelige Spannbuchsen sind eine
Alternative fir das traditionelle Verfahren. DieBachsen machen die Montage schneller und leichter.
Fragen Sie die ausfihrlichere Information nach.

- Falls Sie in der lokalen Betriebsart den Antriebustn wollen, dann schlieBen Sie den Antrieb und
fragen Sie die ausfihrlichere Information nach.

- Es gibt verschiedene Typen der Drehmodule undatgre Module, die in der Anleitung nicht
angegeben sind. Fragen Sie die ausfuhrlichererir#tion nach.

- Um die detaillierte Information zu bekommen, besrcllie unsere Webseitsww.odencontrol.seEs
ist mdoglich, die letzten Versionen der Anleitungamd Zeichnungen von dieser Webseite
herunterzuladen.

,Oden Control AB*

Schweden,
15533, Nukarn,

Stral3e Norra Brucksgatan, 2

Telefon: (+46) 8 767 76 57

Fax: (+46) 8 767 04 17

E-mail: harri.porttila@odencontrol.se
Webseite: www.odencontrol.se
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Abmessungen des Antriebs:

Actuator

type: Sizes

Step motor A B C D E F G H |
V30 185 150 40 20 20 138 116 88 114
V65 202 167 57 37 19 2138 116 88 114
V180 273 238 128 108 28 2138 116 88 114
V250 307 272 162 142 28 175 152 106 132
V400 331 296 186 166 50 @175 152 106 132
V700 369 334 224 204 50 175 152 106 132
Servo motor

V30Q 251 216 106 86 20 2138 116 88 114
V650 268 233 123 103 19 2138 116 88 114
V120Q 296 261 151 131 28 175 152 106 132
Actuator Connection Weight:
Step motor J K (kg)
V30 M6 (2x),M8 (4x),M10 (4x) 50 (iso F5),70 (isoF7),102 (iso F10) 4,1
V65 M10 (4x) 102 (iso F10) 4,7
V180 M10 (4x) 102 (iso F10) 8
V250 M10 (4x),M12 (4X) 102 (iso F10),125 (iso F12) 12
V400 M12 (2x),M16 (2x) 125 (iso F12),140 (iso F14) 14
V700 M12 (2x),M16 (2x) 125 (iso F12),140 (iso F14) 18
Servo motor

V30Q M6 (2x),M8 (4x),M10 (4x) 50 (iso F5),70 (isoF7),102 (iso F10) 55
V650 M10 (4x) 102 (iso F10) 6
V120Q M10 (4x),M12 (4X) 102 (iso F10),125 (iso F12) 8
[ % / 5
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#* #*
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Klemmleiste
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13. Erlauterungen zu Einfihrungen und Ausfihrungen auf der Anschlussplatte:

Stromversorgung des Antriebs:

1.

2.
3.

L/+ 24 V des Gleichstroms 48V des Gleichstroms
ANMERKUNG! : Héchstens 52 V! (Siehe auch die Broschiu re Uber Einschrankungen der
EinfUhrungen / Ausfiihrungen!)

N/-
PE

Anschlussplatte: Klemmen 1-16:

1.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

V-LO  (iblicherweise wird die Einfihrung (IN) nicht  gebraucht).  AuRere
Stromversorgungsquelle fur die Bedienungsplatte).

Grenzwert 1. Signaleinfihrung aus dem aufReren Endbalter (gedffnet oder geschlossen). Auch
die manuelle Kalibrierung!*! max. 24 V.

Grenzwert 2. Signaleinfihrung aus dem aufReren Endbalter (gedffnet oder geschlossen). Auch
die manuelle Kalibrierung!*! max. 24 V.

INC (6ffnet) die digitale Signaleinfiihrung (IN DIGITAL) und 3-Punkt-Steuerung 24 V des
Gleichstroms.

DEC (schlie3t) die digitale Signaleinfihrung (IN DIGITAL) und 3- Punkt-Steuerung 24 V des
Gleichstroms.

GND ( dies wird auch zur manuellen Kalibrierung \verwendet)

Steuersignal IN +4-20 m (zur Steuerung mit der Spannung von 0-10 V, die Bicke muss von
der Bedienungsplatte entfernt werden)

Steuersignal IN -4-20 m (zur Steuerung mit der Spannung von 0-10 V, die Bicke muss von der
Bedienungsplatte entfernt werden)

Das analoge Rickmeldungssignal OUT (Ausfiihrung) +20 m (das Signal wird durch den
Antrieb abgegeben). Der hochste Widerstand des Stntkreises betragt 700 Ohm (der Wert ist zu
prazisieren)

Das analoge Ruckmeldungssignal OUT (Ausfiihrung) -20 m (das Signal wird durch den
Antrieb abgegeben). Der hochste Widerstand des Stntkreises betragt 700 Ohm (der Wert ist zu
prazisieren)

Ausfiihrung (OUT) des Signals fir die GESCHLOSSENE fllung. Anmerkung: PASSIVER
NPN (negativ-positiv-negativ) (die maximale Belastg betragt 120 m /24 V)*

Ausfiihrung (OUT) des Signals fiir die GEOFFNETE Stdling. Anmerkung: PASSIVER  NPN
(die maximale Belastung betragt 120 m/ 24 V)*

COM 1. Die Riicksendung des Signals fiir die GESCHLOSENE und GEOFFNETE Stellung
(Kontakte 11 12)

Stoérungsstatus. Dies wird an COM 2 angeschlosserirs, falls alles in Ordnung ist

Autonom. Dies wird an COM2 angeschlossen sein, falldie Betriebsart der MANUELLEN
UNTERDRUCKUNG oder KALLIBRIERUNG eingeschaltet word en ist.

COM 2 beim Strom des geschlossenen Kontaktes, der Klemmen 14 und 15 durchgehen und
durch COM2 ausgefiihrt werden kann.

Die Regelungsanschlisse EIN / AUS: 4 und 5. Die Aigbe werden vorbereitend im Betrieb fir die
Betriebsart der Regelung EIN-AUS geregelt werden.

Falls der Antrieb als der Antrieb EIN-AUS gekauft wird, muss er in der Betriebsart EIN-AUS
untergedruckt werden, und die Einstellungen der Steerung kénnen nur im Betrieb gedndert werden.
Sie bekommen das analoge Signal tber die Stellungsaden Kontakten 9 und 10.

MODBUS: Fragen Sie die detaillierte Information bem Lieferanten des Antriebs oder der
Gesellschaft ,Oden Control AB* nach.

Anmerkung: Die héchste Belastung auf die digitaleusfihrungen betragt 120 m ! (Transistor NPN)
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Manuelle Kalibrierung ohne Computer: ** Anmerkung: héchstens nur 24 V des Gleichstroms!

Der Antrieb kann fir den richtigen Punkt 0 (Nupwie fir die gedtffnete Stellung (falls dies in &gllungen des OVP
gewahlt wird) kalibriert werden. Schaffen Sie diégenden Anschliisse zur Durchfiihrung der KalibrigtuSchlieRBen Sie
die Leitung vomKontakt 2, 0 V (GND (Erdung)) an die Klemme 6 (GND in der Klemmleiste (Klemnikeil6) an. Dann
schlieBen Sie die Leitung vom Kontakt 2 und 3 (a&f Klemmleiste mit Klemmen 1-16) an defontakt 1
(Stromversorgungsquelle 24 des Gleichstromauf der Klemmleiste fiir die Eingangsstromspeisuaig) *Siehe die
Schaltung unten I Leitungen von der Klemme 2 und 3 miissen amrr&ade der Leitung verdreht werden.
SchlieRen Sie dieses freie Ende der Leitung an SEhaubenkopf fiir deiontakt 1 (Stromversorgung?4 V des
GleichstromsIN (Einfiihrung) ). Behalten Sie den Anschluss innerhalb von unge&l8ekunden, dann schalten Sie
angeschlossene Kabel ab. Jetzt erfiillt der AnttielKalibrierung und wird zuriick zur normalen Bdtsart gebracht.

O B —— R

DECLARATION OF CONFORMITY

Ferewith declares that the product(s):
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. Sweoden 2014-05-13
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14. Linearantriebe und Abmessungen
V30QL

V65QL

V30Q/V65Q (Q=schnell, Antrieb mit dem ServoantriéB0QL/V65QL (L= mit dem linearen Modul)
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Hilfe bei der Installation des Programms OVP-V.23Das Programm ist mit Operationssystemen XP, Windowg und
den letzteren Versionen von Windows kompatibel.

Falls auf Ihrem Computer eine andere Version des RPigramms OVP “Oden” installiert ist, wéahlen Sie
einen anderen Ordner. Falls nicht, klicken Sie ,WHETER" an.

Klicken Sie ,WEITER" an.

Waéhlen SielUSB-Drivers fur Windows installieren, falls es keine alteren Versionen des Programms @yP
Ihrem Computer gibt.

Und hier kénnen Sie wahlen, ob Sie ein Piktogranuhdem Desktop schaffen wollen! Dann klicken Sie
SWEITER" an!
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Gehen Sie zur nachsten Seite Uber!

Klicken Sie ,INSTALLIEREN" an.

Offnen Sie das Program@VP-V.23 -

Schliel3en Sie lhren Antrieb an den Computer viakadesel USB/USB mini an.
Jetzt klicken Sie ,ANSCHLIEREN" zur Schaffung derrdmdung mit dem Server.

Jetzt ist es moglich, Einstellungen zu schafferr adedndern. Klicken Sie ,ANWENDEN", und dann ,SFEHERN" zum
Speichern der Einstellungen an.

Es ist mdglich, dieses Programm OVP-V ,,Oden“ ankei Stick-Speicher zu speichern, und auch es vak 8t starten.

Anmerkung!
Anmerkung: lhr Antrieb ist mit &lteren Versionen di eses Programms (OVP-14 oder OVP-17) nicht kompatibe

Sie haben die neue Firmware mit dem Programm OVP-1#éder OVP-17 zu installieren. Dann kdnnen Sie dieaue
Version des Programms benutzen.

Um Hilfe beim Erhalten der neuen Firmware und bei @r Installation zu kriegen, wenden Sie sich an Ihne
Lieferanten des Antriebs oder an den Service-Dienster Gesellschaft ,,Oden Control* an!
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Schmierstoffempfehlungen flr Antriebe der Oden Vi&e

Bei der Wartung der elektrischen Antriebe solltenempfohlenen Fettprodukte fir die beste Funktion
verwendet werden.

Fir Oden-Getriebeteile sollte KLUBER, ISOFLEX TOPAS 52 verwendet werden.

KLUBER, ISOFLEX TOPAS NB 52 ist Fett mit einem lien Einsatztemperaturbereich fir Glatt- und

Walzlager. Es besteht aus synthetischem Kohlenwsie$i®l und Bariumverbundseife. Es ist bestandigen
Wasser, umgebende Medien, Oxidationsalterung umidtzczuverlassig vor Korrosion. Isoflex Topas NB 5
Fett ist fir die Langzeitschmierung von Kohle- Whdlzlagern sowie Gleitlagern ausgelegt. Isoflex dopB
52 hat einen breiten Betriebstemperaturbereichemsteht Wasser, Verschmutzung, Oxidation und Karyros

Temperaturbereich -50 / +150 C Tropfpunkt 240C

Bei der Wartung oder dem Auffiillen von Fett mit @dgneargeraten sollte OILKEY, JET-GREASE GT-
500XT verwendet werden.

Beschreibung

GT500-XT (Red) ist ein Lithiumkomplexfett auf Mirsélbasis mit EP- und Korrosionsschutzmitteln sowie
korrosionsbestandigen Additiven. Das Fett hat egte gute mechanische Stabilitat, extrem gute Hgftund
gute korrosionsinhibierende Eigenschaften.

OilKey XT ist fur die Schmierung von Gleit- und Vekdgern ausgelegt. Das Fett ist fir hohe Temperatur
ausgelegt. OilKey XT wird zur Schmierung von Raeélag kurzen Muttern, Fahrgestellen sowohl bei linh
als auch bei schweren Fahrzeugen verwendet. Geéaign8chmierung von Maschinen im Bau-, Forst- und
Landwirtschaftsbereich. Extrem geeignet fur Schiffsistung sowie fur industrielle Anwendungen,degien
Wasserbestandigkeit und korrosionshemmende Eigafieargefordert sind.

Temperaturbereich °C -25 / + 180 Tropfpunkt °C 260
Sicherheitsdatenblatter kdnnen heruntergeladenamandter www.odencontrol.com / download /
Wahlen Sie: KLUBER, ISOFLEX TOPAS NB 52 oder OILKEYET-GREASE GT-500XT

27



ODEN CONTROL AB
Norra Bruksgatan 2,
155 33 Nykvarn, Schweden

Telefon: +46 8 7677657 E-mailharri.porttila@odencontrol.se www.odencontrol.com

28



